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Form Factor Protocol Software Support
: Host [o]
Series P/N -Si -si GNSS | Dead Reck GNSS Positioning Chipset Sensor Dimension
|::I.: :ZZ ';'I'r'l'l i':e M2 Interface | caN2.0a/b| OBDI 11939 11708 Driver SDK Temperature
FARO-HP100 Y - - Y - - -
o USB 2.0 vi 3-Axis Gyroscope Microsoft Windows 7 /8 / 8.1/ 10; i £ Wind 7/8/8.1/10; 26.8 x 30 x 6.56mm
ft FARO-HP700 Y - - mPéleVIa Y Y Y - - - - 3-Axis Accelerometer Linux Ubuntu 14.04 and Later; Ii?:zz UbtJ:tumlN: 04/an/d I:atér ! -40°C~ 85°C
w 3-Axis Magnetometer SocketCAN (Source Code) )
FARO-FP900 - Y - Y Y Y Y 50.9 x 30 x 6.56mm
u-blox
ANNA-HOONO Y - - - - - - Y - NEO-MSN
26.8 x30x 6.56mm
u-blox
ANNA-HOOUO Y = = = = = = Y UDR NEO-M8U
u-blox
ANNA-FOONO - Y - - - - - Y - NEO-MSN °
u-blox
ANNA-FOOUO - Y - - - - - Y UDR NEO-M8U
ANNA-FOOLO = Y = = = = = Y ADR N:ﬁl&gL
USB 2.0 via _
mPCle u-blox
ANNA-FOOU1 - Y - - - - - Y UDR NEO-M8U
« " 3" Axis|Gyroscape 50.9 x 30 x 6.56mm
Z | AnnAFooLL - Y - - - - - Y ADR N EL 3-Axis Accelerometer Microsoft Windows 7 /8 / 8.1/ 10; ) e e
<zt ~ 3-Axis Magnetometer Linux Ubuntu 14.04 and Later
ADR/ u-blox
ANNA-FGOLL ) v ) ) ) : ) v CAN-to-ADR NEO-M8L
ANNA-F90PO . v . . . - - v - u-blox ZED-F9P )
(centimeter level accuracy) 3-Axis Gyroscope
3-Axis Accelerometer
ANNA-F9ORO R v R ~ R R R v UDR/ADR/ u-blox ZED-FOR 3-Axis Magnetometer
CAN-to-ADR (centimeter level accuracy)
ANNA-MOIN1 - - v - - - - v - N:;:\:;N
USB 2.0 via ol
ANNA-M01U1 - - % M.22242 - - - = 1% UDR g 42x22x5.3mm
B-key NEO-M8U 3-Axis Gyroscope
ANNA-MO1L1 R ~ Y R R R R Y ADR u-blox 3-Axis Accelerometer
NEO-M8L 3-Axis Magnetometer
USB 2.0 via u-blox
ANNA-MO2N1 - - Y M.Ez_kzezyao - - - - Y - g 30x 22 x 5.8mm
GADN-FGINO - Y - Y - - - Y
u-blox
GADN-FG7NO - Y - Y Y Y - Y - NEO-M8N
GADN-FGINO - Y - Y Y Y Y Y
GADN-FG1UO - Y - Y - - - Y
USB 2.0 via u-blox
GADN-FG7U0 - Y - mPCle Y Y Y - Y UDR NEO-M8U 50.9x30x 13.2mm
GADN-FG9UO - Y - Y Y Y Y Y
2 3-Axis Gyroscope Microsoft Windows 7 /8 / 8.1/ 10; Microsoft Windows 7 /8 / 8.1/ 10;
2 GADN-FG1LO - Y - Y - - - Y 3-Axis Accelerometer Linux Ubuntu 14.04 and Later; Linux Ubuntu 14.04 and I:ater ! -40°C~ 85°C
© ADR/ bl 3-Axis Magnetometer SocketCAN (Source Code) )
u-blox
GADN-FG7L0 - Y - Y Y Y - Y CAN-to-ADR NEO-M8L
GADN-FGILO - Y - Y Y Y Y Y
u-blox
GADN-MGIONO - - Y Y Y Y Y Y - NEO-MSN
: -bll
GADN-MGOUO - - v USB 2.0 via v v v v v UDR NEO MU
M.2 2280 o 80 x 22 x 5.65mm
u-blox
- - - B-key
GADN-MGILA Y Y Y Y Y Y Y ADR NEO-MSL
u-blox
GADN-MGSLO - - Y Y Y Y Y Y CAN-to-ADR NEO-M8L




